
 

Autopilot 
Pixfalcon Micro PX4  

Energiemodul 
Micro Powerm. für Pixfalcon 

 

Maximum Power Point 

Tracker (MPPT) 
Genasun GV-5 Li** 

Solarmodul 
30S 2P Sunpower C60 

Halbzellen 

Brushless Regler 
Skywalker 40A BEC 

Brushless Motor 
Hacker A20-12XL EVO 

Empfänger m.Telemetrie 
R820X V2 

Servo (Leitwerk) 
Graupner C261 

Telemetriemodul 
Micro Tel. Mod. für Pixfalcon 
 

Geschwindigkeitssensor 
Digitaler 

Geschwindigkeitssensor für 

Pixfalcon 

Temperatur-Sensor 

Akku 
Li-Po/-Ion 3S 

Voltage Sensor Drehzahl-Sensor 

GPS/Kompass-Sensor 
Micro M8N GPS Modul 

Servo (Leitwerk) 
Graupner C261 

Servo (QR) 
 

Servo (QR) 
 

Bodenstation mit Telemetrie 
-zeigt die Telemetriedaten vom 

Autopilot an und zeichnet sie auf 

(Position, Höhe ü. Grund, Lage, GPS-

Geschwindigkeit, Geschwindigkeit 

gegenüber Luft, Akkuspannung, Strom, 

Leistung) 

-in-flight Autopilot Programmierung 

Sender 
Spektrum DX8 

-zeigt Telemetriedaten vom Empfänger 

an und zeichnet sie auf (Drehzahl, 

Akkuspannung, Reglertemperatur) 

"Interminatus" 


